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Samenvatting

Dit Programma van Eisen omvat de eisen voor de aanschaf van één of meerdere blusrobot(s). De blusrobot(s) geven de brandweer aanvullende mogelijkheden in het doen van een inzet bij o.a. ondergrondse infrastructuur. Incidentbestrijding in ondergrondse infrastructuur (parkeergarages en tunnels) brengt specifieke gevaren met zich mee waardoor er sneller tegen de grenzen wordt aangelopen dan bij een conventionele inzet.   

De blusrobot(s) worden gebruikt voor het uitvoeren van een gerichte blussing (hot-spot). Aanvullend bieden de blusrobot(s) de mogelijkheid om aanwezige preventieve voorzieningen te ondersteunen en constructies te koelen.

Een blusrobot wordt gebruikt voor het uitvoeren van o.a. de volgende taken:
· Het uitvoeren van een gerichte blussing met een waterkanon op een brand (hot-spot);
· Het uitvoeren van een blussing middels een waterkanon met een alternatief blusmiddel; 
· Het creëren van een omgevingsbeeld aan de hand van zicht- en warmtebeeldcamera’s;
· Middels een (blus-)turbine het koelen van de constructie en/of versterken van de preventieve voorzieningen.
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Documentinformatie
Dit document maakt integraal onderdeel uit van het Beschrijvend document “Levering Blusrobot(s)” en is onderverdeeld in drie percelen. Elk perceel beschrijft het van toepassing zijnde eisenpakket aan de specifieke blusrobot.


[bookmark: _Toc3496849]Eisen Blusrobot(s)
Perceel 1. 

Algemeen
	AR.1
	Inzetdoelen van de blusrobot:
· Gerichte blussing met een waterkanon op een brand hot-spot
· Schuim kunnen opbrengen
· Omgevingsbeeld leveren met behulp van zicht- en warmtebeeld camera’s

	AR.2
	De blusrobot dient bij aflevering voorzien te zijn van alle wettelijke verplicht gestelde documenten.

	AR.3
	Alle te bestellen blusrobotten zijn gedurende de lopende contractperiode in eerste aanleg gelijk/identiek aan elkaar. Aanpassingen en/of modificaties mogen enkel na overleg met de opdrachtgever en na schriftelijke bevestiging van de opdrachtgever worden doorgevoerd.

	AR.4
	De blusrobot voldoet aan alle vigerende wet- en regelgeving en de van toepassing zijnde laatste geldende NEN-EN normering(en)

	AR.5
	De opdracht (waaronder prijzen, condities, kwaliteitseisen, enz.) blijft in het geval van onderaanneming volledig van kracht. Bij inschakeling van onderaannemers ligt de aansprakelijkheid voor de totale uitvoering bij de opdrachtnemer. Opdrachten, opmerkingen en aanwijzingen betreffende de werkzaamheden zullen door de opdrachtgever uitsluitend aan de opdrachtnemer kenbaar worden gemaakt. In het geval van onderaanneming geschiedt facturering aan de opdrachtgever altijd door de opdrachtnemer.

	AR.6
	De onderhoudspunten van het basis blusrobot/chassis, incl. de aandrijfmotor, dienen eenvoudig toegankelijk te zijn voor onderhoud.

	AR.7
	Tijdens het bouwproces draagt de Opdrachtnemer zorg voor het in goede conditie houden van de batterijen van de blusrobot zodat deze bij aflevering niet vervangen hoeven te worden en aantoonbaar in goede conditie zijn.

	AR.8
	De blusrobot is dermate geconstrueerd dat vocht en/of vloeistoffen weg kunnen stromen waarbij deze niet over essentiële blusrobotdelen kunnen stromen.

	AR.9
	De dagelijkse, wekelijkse en maandelijkse controlepunten, vloeistoffen e.d., zijn eenvoudig en zonder hulpmiddelen door één eigen medewerker te controleren.

	AR.10


	Het geluidsniveau op veiligheidsafstand (3 meter) mag maximaal 80 dB(A) bedragen.








Onderstel
	OR.1
	De blusrobot is maximaal 1.20 meter hoog

	OR.2
	De blusrobot weegt maximaal 350 kilogram

	OR.3
	Breedte bedraagt maximaal 0.80 meter

	OR.4
	Lengte bedraagt maximaal 2.0 meter

	OR.5
	De kleur van het plaatwerk/behuizing van de blusrobot moet RAL 3000 zijn

	OR.6
	De blusrobot is uitgerust met een robuust rupsonderstel 

	OR.7
	De blusrobot moet voorzien zijn van een elektrische aandrijving. De aandrijving moet voorzien zijn van een energievoorziening welke voldoende is om minstens 4 uur ononderbroken te werken zonder bij te laden.

	OR.8
	De accu’s dienen zonder gebruikmaking van speciaal gereedschap door één persoon vervangbaar te zijn.

	OR.9
	De accu’s zijn beveiligd tegen onderspanning en het vermogen is ruim bemeten om de blusrobot meerdere malen achter elkaar te kunnen starten en accessoires aan te sluiten en te laten werken.

	OR.10
	Alle van toepassing zijnde accessoires dienen tijdens geladen te worden als de robot aan de walspanning is aangesloten. Een opgave van accessoires en bijbehorende voltages wordt bij het plaatsen van de opdracht verstrekt.

	0R.11
	De rijsnelheid van de blusrobot dient traploos regelbaar te zijn.

	OR.12
	De accu's dienen losgekoppeld te kunnen worden door middel van een massaschakelaar (scheidingsschakelaar)

	OR.13
	De aandrijving dient een minimale snelheid van 4 km/u, zowel vooruit als achteruit te kunnen realiseren.

	OR.14
	De blusrobot is uitgerust met een boordnetwerk met componenten zoals een onderhoudsvrije batterij, een centrale zekeringseenheid en LED-werklampen.

	OR.15
	De walaansluiting voor het laden van de blusrobot-accu’s en ingebouwde accessoires moet op een gemakkelijk te bereiken plaats gemonteerd zijn. Het systeem is voorzien een controlelamp (LED), in de nabijheid van de aansluiting, die aangeeft of de blusrobot daadwerkelijk geladen wordt. Definitieve uitvoering in overleg met de opdrachtgever.



Bluskanon
	BR.1
	De blusrobot is voorzien van bluskanon en moet een ingangsdruk van 12 bar aankunnen.

	BR.2
	De bluscapaciteit moet minimaal 1800 ltr/min zijn. 

	BR.3
	Er moet minimaal één (1) storz nok 115 koppeling(en) beschikbaar zijn voor watertoevoer.

	BR.4
	De watertoevoer moet op de blusrobot bij de wateringang afsluitbaar zijn. De afsluiter moet bestuurbaar zijn via de afstandsbediening en op de afstandsbediening moeten de standen kunnen worden uitgelezen.

	BR.5
	Het bluskanon is via de afstandsbediening ten opzichte van de horizontale lijn in alle richtingen verstelbaar.

	BR.6
	Het bluskanon moet een worplengte van minimaal 35 meter hebben.

	BR.7
	De nozzle van het bluskanon moet via de afstandsbediening van een gebonden straal-stand naar een waaier-stand ingesteld kunnen worden.




Verlichting
	VR.1
	De blusrobot is voorzien heldere LED rondom (360 graden) verlichting (minimaal 1400 lumen per lamp) dat via de afstandsbediening in/uit schakelbaar is



Camerasystemen
	CS.1
	De blusrobot is voor navigatie voorzien van een 360 graden daglicht en warmtebeeld camerasysteem waardoor de positie van de blusrobot en de omgeving gevisualiseerd wordt op het tablet bij de afstandsbediening. 

	CS.2
	De beelden van alle camera's zijn op een display gekoppeld aan het besturingssysteem te bekijken



Camerasystemen optioneel
	CS.3
	Op het camerabeeld zijn contourlijnen zichtbaar die de rijrichting van de blusrobot aangeven, zowel vooruit als achteruit, waardoor bepaald kan worden of er voldoende manoeuvreerruimte beschikbaar is

	CS.4
	De blusrobot uitgerust met een extra 360 graden daglicht/ warmtebeeld camera met een pan/tilt en zoom functie die via de afstandsbediening of het scherm te bedienen is



Besturing
	BE.1
	De blusrobot en alle functionaliteiten zijn volledig op afstand te besturen. Aan de afstandsbediening is een tablet gekoppeld voor alle camera en/of sensorsignalen.

	BE.2
	De blusrobot moet achteraf voorzien kunnen worden van een alternatieve communicatietechniek. Hierbij moet het koppelvlak van bijv. een Sylvus-systeem via IP-ethernet technologie koppelbaar zijn.

	BE.3
	Op de afstandsbediening is een dodemansknop beschikbaar voor extra veiligheid.

	BE.4
	Via het afstand besturingssysteem worden alle camera beelden getoond op een gekoppelde tablet waarbij voldoende bandbreedte ervoor zorgt dat er geen vertraging in de overdracht kan plaatsvinden.

	BE.5
	De gehele besturing moet middels 1 dan wel 2 joystick bediend kunnen worden.

	BE.6
	De blusrobot moet 360 graden om zijn eigen as kunnen draaien.





Technische en bedieningsdocumenten / instructie
	TB.1
	De volgende documenten maken deel uit van de levering, zowel in hardcopy (één exemplaar) alsook in PDF en zijn in de Nederlandse taal gesteld:
1. Gebruikershandleiding (voldoet aan de NEN 5509)
2. Technische tekeningen/schema’s
3. Certificaten
4. Onderhoudsvoorschriften 
5. Werkings-, stroomkring-, en leidingschema’s blusrobot
6. Idem voor toegevoegde elektrische schakelingen
7. Componententekening elektra
8. Afstandsbesturing en specificaties open koppelvlak voor alternatieve besturing

	TB.2
	Blusrobotinstructie:
De opdrachtnemer verzorgt een gebruikersinstructie en gebruikersopleiding, waarin de volgende items aan bod komen:
· Uitleg technische specificaties en eigenschappen van de blusrobot
· Bediening van de blusrobot
· Functies en bediening van alle knoppen en schakelaars
· Basis/gebruikersniveau onderhoudt
· Meest voorkomende storingsmeldingen en bijbehorende te nemen maatregelen
De instructie is voor een tien (10) tal instructeurs (train-de-trainer) en wordt op een daarvoor geschikte locatie binnen de Veiligheidsregio Amsterdam-Amstelland gehouden.

	TB.3
	Onderhoudsinstructie:
De opdrachtnemer verzorgt binnen de Veiligheidsregio Amsterdam-Amstelland een instructie op gebied van bediening en techniek van de gehele blusrobot, waarin de volgende items aan bod komen:
· Uitleg technische specificaties en eigenschappen van de blusrobot
· Bediening van de blusrobot
· Functies en bediening van alle knoppen en schakelaars
· Uitvoeren van onderhoud aan chassis en opbouw
· Uitvoeren van kleine reparaties aan chassis en opbouw
· Het analyseren van storingen en storingsmeldingen van chassis en opbouw inclusief alle optionele toebehoren

De instructie is voor max. zes (6) medewerkers die zich bezighouden met het onderhoud van de blusrobot.





Perceel 2.

 Algemeen
	AR.11
	Inzetdoelen van de blusrobot:
· Gerichte blussing met een waterkanon op een brand hot-spot
· Met watermist vanuit de blusturbine een constructie koelen
· Schuim kunnen mengen
· Omgevingsbeeld leveren met behulp van zicht en warmtebeeldcamera’s
· Als verdeelstuk kunnen dienen
· Als ventilator kunnen dienen

	AR.12
	De blusrobot dient bij aflevering voorzien te zijn van alle wettelijke verplicht gestelde documenten.

	AR.13
	Alle eventuele verdere te bestellen blusrobotten zijn gedurende de lopende contractperiode in eerste aanleg gelijk/identiek aan elkaar. Aanpassingen en/of modificaties mogen enkel na overleg met de opdrachtgever en na schriftelijke bevestiging van de opdrachtgever worden doorgevoerd.

	AR.14
	De blusrobot voldoet aan alle vigerende wet- en regelgeving en de van toepassing zijnde laatste geldende NEN-EN normering(en).

	AR.15
	De opdracht (waaronder prijzen, condities, kwaliteitseisen, enz.) blijft in het geval van onderaanneming volledig van kracht. Bij inschakeling van onderaannemers ligt de aansprakelijkheid voor de totale uitvoering van werkzaamheden bij de opdrachtnemer. Opdrachten, opmerkingen en aanwijzingen betreffende de werkzaamheden zullen door de opdrachtgever uitsluitend aan de opdrachtnemer kenbaar worden gemaakt. In het geval van onderaanneming geschiedt facturering aan de opdrachtgever altijd door de opdrachtnemer.

	AR.16
	De onderhoudspunten van het basis blusrobot/chassis, incl. de aandrijfmotor, dienen eenvoudig toegankelijk te zijn voor onderhoud.

	AR.17
	Tijdens het bouwproces draagt de Opdrachtnemer zorg voor het in goede conditie houden van de batterijen van de blusrobot zodat deze bij aflevering niet vervangen hoeven te worden en aantoonbaar in goede conditie zijn.

	AR.18
	Mocht er gedurende de lopende contractperiode een blusrobot beschikbaar komen met een alternatieve aandrijving anders dan een conventionele verbrandingsmotor, staat het de opdrachtgever vrij om hiernaartoe over te stappen.

	AR.19
	De blusrobot is dermate geconstrueerd dat vocht en/of vloeistoffen weg kunnen stromen waarbij deze niet over essentiële delen kunnen stromen.

	AR.20
	De dagelijkse, wekelijkse en maandelijkse controlepunten, vloeistoffen e.d., zijn eenvoudig en zonder hulpmiddelen door één persoon te controleren.

	AR.21
	Het geluidsniveau op veiligheidsafstand (3 meter) mag maximaal 80 dB(A) bedragen.






Onderstel
	OR.16
	De blusrobot is maximaal 1.90 meter hoog

	OR.17
	De blusrobot weegt maximaal 2.500 kilogram

	OR.18
	De blusrobot is maximaal 1.50 meter breed

	OR.19
	De blusrobot is maximaal 2.0 meter lang

	OR.20
	De kleur van het plaatwerk/behuizing van de blusrobot moet RAL 3000 zijn

	OR.21
	De blusrobot is uitgerust met een robuust rupsonderstel.

	OR.22
	De blusrobot moet voorzien zijn van een aandrijving met een vermogen van ten minste 50 kW. De aandrijving moet voldoen aan de laatste Europese emissienormen en voorzien zijn van een energievoorziening welke van voldoende inhoud is om minstens 4 uur ononderbroken te werken zonder bij te tanken

	OR.23
	Accu’s dienen zonder gebruikmaking van speciaal gereedschap door één persoon vervangbaar te zijn.

	OR.24
	Accu’s zijn beveiligd tegen onderspanning en het vermogen is ruim bemeten om de blusrobot meerdere malen achter elkaar te kunnen starten en accessoires aan te sluiten en te laten werken.

	OR.25
	Alle van toepassing zijnde accessoires dienen tijdens het rijden en aan de walspanning geladen te worden.
Een opgave van accessoires en bijbehorende voltages wordt bij het plaatsen van de opdracht verstrekt.

	OR.26
	De eventueel toegepaste tank(s) incl. vulopening(en) zijn door middel van 1 handeling te bereiken. Tevens zijn deze allen geschikt om te worden gevuld middels een vulpistool.

	OR.27
	De eventuele geplaatste brandstoftank is vervaardigd van corrosiebestendig materiaal c.q. zijn tegen corrosie beschermd en worden bij aflevering volledig gevuld geleverd.

	OR.28
	De rijsnelheid van de blusrobot dient traploos regelbaar te zijn.

	OR.29
	De accu's dienen losgekoppeld te kunnen worden door middel van een massaschakelaar (scheidingsschakelaar)

	OR.30
	De aandrijving dient een minimale snelheid van 4 km/u, zowel vooruit als achteruit kunnen realiseren.

	OR.31
	De blusrobot is uitgerust met een boordnetwerk met componenten zoals een generator, een onderhoudsvrije batterij, een centrale zekeringseenheid, LED-werklampen en een NATO-aansluiting voor externe start

	OR.32
	De walaansluiting voor het laden van de blusrobot-accu’s en ingebouwde accessoires moet op een gemakkelijk te bereiken plaats gemonteerd zijn. Het systeem is voorzien een controlelamp (LED), in de nabijheid van de aansluiting, die aangeeft of de blusrobot daadwerkelijk geladen wordt. Definitieve uitvoering in overleg met de opdrachtgever.








Bluskanon en blusturbine
	BR.8
	De blusrobot is voorzien van bluskanon en een ventilatie-/blusturbine en moet een ingangsdruk van 12 bar aankunnen.

	BR.9
	De bluscapaciteit moet minimaal 1.800 ltr/min zijn. 

	BR.10
	De ventilatie-/blusturbine moet in beperkte ruimte van minder dan 2 m hoogte gekanteld kunnen worden.

	BR.11
	Er moet minimaal één (1) storz nok 115 koppeling(en) beschikbaar zijn voor watertoevoer.

	BR.12
	De watertoevoer moet op de blusrobot bij de wateringang afsluitbaar zijn. De afsluiter moet bestuurbaar zijn via de afstandsbediening en op de afstandsbediening moeten de standen kunnen worden uitgelezen.

	BR.13
	De robot is uitgerust met een ventilatie-/blusturbine met een luchtstroomcapaciteit van minimaal 60.000 m³/uur en een worplengte van minimaal 60 m, geschikt voor zowel blussen/koelen (watermist) als ventileren.

	BR.14
	De ventilatie-blusturbine moet de mogelijkheid bieden om water als fijne nevel te verspreiden via meerdere spuitmonden, specifiek voor koeling.

	BR.15
	Het bluskanon kan worden bevestigd in het midden van de binnenste turbineaansluiting waarbij het debiet en de kegelhoek kunnen worden bediend via afstandsbediening. 

	BR.16
	De ventilatie-/blusturbine moet in ingeklapte basisstand constructief gezien voldoende luchtinlaat hebben om zijn maximale capaciteit te benaderen.



Verlichting
	VR.2
	De blusrobot is voorzien heldere LED rondom (360 graden) oriëntatie verlichting dat via de afstandsbediening in- en uitschakelbaar is.



Camerasystemen
	CS.5
	De blusrobot is voor navigatie voorzien van liefst 360 graden daglicht en warmtebeeld camerasysteem waardoor de positie van de blusrobot en de omgeving gevisualiseerd wordt op het tablet bij de afstandsbediening. 

	CS.6
	De beelden van alle camera's zijn op een display gekoppeld aan het besturingssysteem te bekijken.



Camerasystemen optioneel
	CS.7
	Op het camerabeeld zijn contourlijnen zichtbaar die de rijrichting van de blusrobot aangeven, zowel vooruit als achteruit, waardoor bepaald kan worden of er voldoende manoeuvreerruimte beschikbaar is.

	CS.8
	De blusrobot kan uitgerust worden met een extra 360 graden daglicht/ warmtebeeld camera met een pan/tilt en zoom functie die via de afstandsbediening of het scherm te bedienen is.





Besturing
	BE.7
	De blusrobot en alle functionaliteiten zijn volledig op afstand te besturen. Aan de afstandsbediening is een tablet gekoppeld voor alle camera en/of sensor signalen.

	BE.8
	De blusrobot moet achteraf voorzien kunnen worden van een alternatieve communicatietechniek. Hierbij moet het koppelvlak van bijv. een Sylvus besturingssysteem via IP-ethernet technologie koppelbaar zijn.

	BE.9
	Op de afstandsbediening is een dodemansknop beschikbaar voor extra veiligheid.

	BE.10
	Via het afstand besturingssysteem worden alle camerabeelden getoond op een gekoppelde tablet waarbij voldoende bandbreedte ervoor zorgt dat er geen vertraging in de overdracht kan plaatsvinden.

	BE.11
	De bediening moet middels 1 dan wel 2 joystick bediend kunnen worden.

	BE.12
	De blusrobot moet 360 graden om zijn eigen as kunnen draaien.



Technische en bedieningsdocumenten / instructie
	TB.4
	De volgende documenten maken deel uit van de levering, zowel in hardcopy (één exemplaar) alsook in PDF en zijn in de Nederlandse taal gesteld:
· Gebruikershandleiding (voldoet aan de NEN 5509)
· Technische tekeningen/schema’s
· Certificaten
· Onderhoudsvoorschriften 
· Werkings-, stroomkring-, en leidingschema’s blusrobot
· Idem voor toegevoegde elektrische schakelingen
· Componententekening elektra
· Afstandsbesturing en specificaties open koppelvlak voor alternatieve besturing

	TB.5
	Blusrobotinstructie:
De opdrachtnemer verzorgt een gebruikersinstructie/gebruikersopleiding, waarin de volgende items aan bod komen:
· Uitleg technische specificaties en eigenschappen van de blusrobot
· Bediening van de blusrobot
· Functies en bediening van alle knoppen en schakelaars
· Basis/gebruikersniveau onderhoudt
· Meest voorkomende storingsmeldingen en bijbehorende te nemen maatregelen
De instructie is voor een tien (10) tal instructeurs (train-de-trainer) en wordt op een daarvoor geschikte locatie binnen de Veiligheidsregio Amsterdam-Amstelland gehouden.

	TB.6
	Onderhoudsinstructie:
De opdrachtnemer verzorgt een instructie op gebied van bediening en techniek van de gehele blusrobot, waarin de volgende items aan bod komen:
· Uitleg technische specificaties en eigenschappen van de blusrobot
· Bediening van de blusrobot
· Functies en bediening van alle knoppen en schakelaars
· Uitvoeren van onderhoud aan chassis en opbouw
· Uitvoeren van kleine reparaties aan chassis en opbouw
· Het analyseren van storingen en storingsmeldingen van chassis en opbouw inclusief alle optionele toebehoren

De instructie is voor max. zes (6) medewerkers die zich bezighouden met het onderhoud van de blusrobot.





Perceel 3
Algemeen
	AR.22
	Inzetdoelen van de blusrobot:
· Gerichte blussing met een waterkanon op een brand hot-spot;
· Met watermist met een opgerichte blusturbine een constructie of lading kunnen koelen of blussen tussen de 0 en 4 meter;
· Schuim kunnen mengen;
· Omgevingsbeeld leveren met behulp van zicht en warmtebeeldcamera’s;
· Als verdeelstuk kunnen dienen;
· Als ventilator kunnen dienen;

	AR.23
	De blusrobot dient bij aflevering voorzien te zijn van alle wettelijke verplicht gestelde documenten.

	AR.24
	Alle eventuele verdere te bestellen blusrobotten zijn gedurende de lopende contractperiode in eerste aanleg gelijk/identiek aan elkaar. Aanpassingen en/of modificaties mogen enkel na overleg met de opdrachtgever en na schriftelijke bevestiging van de opdrachtgever worden doorgevoerd.

	AR.25
	De blusrobot voldoet aan alle vigerende wet- en regelgeving en de van toepassing zijnde laatste geldende NEN-EN normering(en).

	AR.26
	De opdracht (waaronder prijzen, condities, kwaliteitseisen, enz.) blijft in het geval van onderaanneming volledig van kracht. Bij inschakeling van onderaannemers ligt de aansprakelijkheid voor de totale uitvoering van werkzaamheden bij de opdrachtnemer. Opdrachten, opmerkingen en aanwijzingen betreffende de werkzaamheden zullen door de opdrachtgever uitsluitend aan de opdrachtnemer kenbaar worden gemaakt. In het geval van onderaanneming geschiedt facturering aan de opdrachtgever altijd door de opdrachtnemer.

	AR.27
	De onderhoudspunten van het basis blusrobot/chassis, incl. de aandrijfmotor, dienen eenvoudig toegankelijk te zijn voor onderhoud.

	AR.28
	Tijdens het bouwproces draagt de Opdrachtnemer zorg voor het in goede conditie houden van de batterijen van de blusrobot zodat deze bij aflevering niet vervangen hoeven te worden en aantoonbaar in goede conditie zijn.

	AR.29
	Mocht er gedurende de lopende contractperiode een blusrobot beschikbaar komen met een alternatieve aandrijving anders dan een conventionele verbrandingsmotor, staat het de opdrachtgever vrij om hiernaartoe over te stappen.

	AR.30
	De blusrobot is dermate geconstrueerd dat vocht en/of vloeistoffen weg kunnen stromen waarbij deze niet over essentiële delen kunnen stromen.

	AR.31
	De dagelijkse, wekelijkse en maandelijkse controlepunten, vloeistoffen e.d., zijn eenvoudig en zonder hulpmiddelen door één persoon te controleren.

	AR.32
	Het geluidsniveau op veiligheidsafstand (3 meter) mag maximaal 80 dB(A) bedragen.





Onderstel
	OR.33
	De blusrobot is maximaal 2.50 mtr hoog

	OR.34
	De blusrobot weegt maximaal 4500 kilogram

	OR.35
	Breedte bedraagt maximaal 1.75 mtr

	OR.36
	Lengte bedraagt maximaal 3.0 mtr

	OR.37
	De kleur van het plaatwerk/behuizing van de blusrobot moet RAL 3000 zijn

	OR.38
	De blusrobot moet worden uitgerust met een robuust rupsonderstel met staal versterkte rups tracks. 

	OR.39
	De blusrobot moet voorzien zijn van een aandrijving met een vermogen van ten minste 50 kW. De aandrijving moet voorzien zijn van een energievoorziening welke van voldoende inhoud is om minstens 4 uur ononderbroken te werken zonder bij te tanken.

	OR.40
	De accu’s dienen zonder gebruikmaking van speciaal gereedschap door één persoon vervangbaar te zijn.

	OR.41
	Blusrobotaccu’s zijn beveiligd tegen onderspanning en het vermogen is ruim bemeten om de blusrobot meerdere malen achter elkaar te kunnen starten en accessoires aan te sluiten en te laten werken.

	OR.42
	Alle van toepassing zijnde accessoires dienen tijdens het rijden en aan de walspanning geladen te worden.
Een opgave van accessoires en bijbehorende voltages wordt bij het plaatsen van de opdracht verstrekt.

	OR.43
	De eventueel toegepaste tank(s) incl. vulopening(en) zijn door middel van 1 handeling te bereiken. Tevens zijn deze allen geschikt om te worden gevuld middels een vulpistool.

	OR.44
	De eventuele geplaatste brandstoftank is vervaardigd van corrosiebestendig materiaal c.q. zijn tegen corrosie beschermd en worden bij aflevering volledig gevuld geleverd.

	OR.45
	De rijsnelheid van de blusrobot dient traploos regelbaar te zijn.

	OR.46
	De accu's dienen losgekoppeld te kunnen worden door middel van een massaschakelaar (scheidingsschakelaar).

	OR.47
	De aandrijving dient een minimale snelheid van 4 km/u, zowel vooruit als achteruit kunnen realiseren.

	OR.48
	De blusrobot is uitgerust met een boordnetwerk met componenten zoals een generator, een onderhoudsvrije batterij, een centrale zekeringseenheid, LED-werklampen en een NATO-aansluiting voor externe start.

	OR.49
	De walaansluiting voor het laden van de blusrobot-accu’s en ingebouwde accessoires moet op een gemakkelijk te bereiken plaats gemonteerd zijn. Het systeem is voorzien een controlelamp (LED), in de nabijheid van de aansluiting, die aangeeft of de blusrobot daadwerkelijk geladen wordt. Definitieve uitvoering in overleg met de opdrachtgever.



Bluskanon en blusturbine
	BR. 17
	De blusrobot is voorzien van bluskanon en een ventilatie-/blusturbine en moet een ingangsdruk van 15 bar aankunnen.

	BR. 18
	De capaciteit moet minimaal 1500 ltr/min zijn. 

	BR. 19
	Er moet minimaal één (1) storz nok 115 koppeling(en) beschikbaar zijn voor watertoevoer.

	BR. 20
	De watertoevoer moet op de blusrobot bij de wateringang afsluitbaar zijn. De afsluiter moet bestuurbaar zijn via de afstandsbediening en op de afstandsbediening moeten de standen kunnen worden uitgelezen.

	BR. 21
	De robot is uitgerust met een ventilatie-/blusturbine met een luchtstroomcapaciteit van minimaal 60.000 m³/uur en een worplengte van minimaal 60 m, geschikt voor zowel blussen/koelen (watermist) als ventileren. 

	BR. 22
	De ventilatie-blusturbine moet de mogelijkheid bieden om water als fijne nevel te verspreiden via meerdere spuitmonden, specifiek voor koeling.

	BR. 23
	De ventilatie-blusturbine is gemonteerd op een arm waarmee de positie van de ventilatie-blusturbine in hoogte verstelbaar is. Dit tussen een hoogte van 0 en 4 meter;

	BR. 24
	Van het bluskanon in het midden van de binnenste turbine moet het debiet en de kegelhoek kunnen worden bediend via afstandsbediening. De worplengte moet minimaal 60 m zijn.

	BR. 25
	De ventilatie-/blusturbine moet in ingeklapte basisstand constructief gezien voldoende luchtinlaat hebben om zijn maximale capaciteit te behalen



Verlichting
	VR. 03
	De blusrobot is voorzien heldere LED rondom (360 graden) oriëntatie verlichting dat via de afstandsbediening in- en uitschakelbaar is



Camerasystemen
	CS. 08
	De blusrobot is voor navigatie voorzien van liefst 360 graden daglicht en warmtebeeld camerasysteem waardoor de positie van de blusrobot en de omgeving gevisualiseerd wordt op het tablet bij de afstandsbediening. 

	CS. 09
	De beelden van alle camera's zijn op een display gekoppeld aan het besturingssysteem te bekijken.



Camerasystemen optioneel
	CS. 10
	Op het camerabeeld zijn contourlijnen zichtbaar die de rijrichting van de blusrobot aangeven, zowel vooruit als achteruit, waardoor bepaald kan worden of er voldoende manoeuvreerruimte beschikbaar is

	CS. 11
	De blusrobot kan uitgerust worden met een extra 360 graden daglicht/ warmtebeeld camera met een pan/tilt en zoom functie die via de afstandsbediening of het scherm te bedienen is.





Besturing
	BE. 13
	De blusrobot en alle functionaliteiten zijn volledig op afstand te besturen. Aan de afstandsbediening is een tablet gekoppeld voor alle camera en/of sensor signalen.

	BE. 14
	De blusrobot moet achteraf voorzien kunnen worden van een alternatieve communicatietechniek. Hierbij moet het koppelvlak van bijv. een Sylvus besturingssysteem via IP-ethernet technologie koppelbaar zijn.

	BE. 15
	Op de afstandsbediening is een dodemansknop beschikbaar voor extra veiligheid.

	BE. 16
	Via het afstand besturingssysteem worden alle camerabeelden getoond op een gekoppelde tablet waarbij voldoende bandbreedte ervoor zorgt dat er geen vertraging in de overdracht kan plaatsvinden.

	BE. 17
	De bediening moet middels 1 dan wel 2 joysticks bediend kunnen worden.

	BE. 18
	De blusrobot moet 360 graden om zijn eigen as kunnen draaien.



Technische en bedieningsdocumenten / instructie
	TB. 7
	De volgende documenten maken deel uit van de levering, zowel in hardcopy (één exemplaar) alsook in PDF en zijn in de Nederlandse taal gesteld:
· Gebruikershandleiding (voldoet aan de NEN 5509)
· Technische tekeningen/schema’s
· Certificaten
· Onderhoudsvoorschriften 
· Werkings-, stroomkring-, en leidingschema’s blusrobot
· Idem voor toegevoegde elektrische schakelingen
· Componententekening elektra
· Afstandsbesturing en specificaties open koppelvlak voor alternatieve besturing

	TB. 8
	Blusrobotinstructie:
De opdrachtnemer verzorgt een gebruikersinstructie/gebruikersopleiding, waarin de volgende items aan bod komen:
· Uitleg technische specificaties en eigenschappen van de blusrobot
· Bediening van de blusrobot
· Functies en bediening van alle knoppen en schakelaars
· Basis/gebruikersniveau onderhoudt
· Meest voorkomende storingsmeldingen en bijbehorende te nemen maatregelen
De instructie is voor een tien (10) tal instructeurs (train-de-trainer) en wordt op een daarvoor geschikte locatie binnen de Veiligheidsregio Amsterdam-Amstelland gehouden.

	TB. 9
	Onderhoudsinstructie:
De opdrachtnemer verzorgt een instructie op gebied van bediening en techniek van de gehele blusrobot, waarin de volgende items aan bod komen:
· Uitleg technische specificaties en eigenschappen van de blusrobot
· Bediening van de blusrobot
· Functies en bediening van alle knoppen en schakelaars
· Uitvoeren van onderhoud aan chassis en opbouw
· Uitvoeren van kleine reparaties aan chassis en opbouw
· Het analyseren van storingen en storingsmeldingen van chassis en opbouw inclusief alle optionele toebehoren

De instructie is voor max. zes (6) medewerkers die zich bezighouden met het onderhoud van de blusrobot.
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