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gooi en vechtstreek

Bijlage G
Beschrijving van de JSON definitie m.b.t. aanleveren voertuiginformatie.
aan het NIPV Voertuig Positie Server (VPS) systeem

Er dient gebruik te worden gemaakt van de ondersteunde aansluitprotocollen voor VPS:

e Advanced Message Queuing Protocol (AMQP): ondersteunt Web Sockets en biedt de hoogste throughput
e  Service Bus Messaging Protocol (SBMP): SDK beschikbaar voor .NET applicaties
e  APlviarest/HTTP

JSON definitie van de Voertuig Positie berichten, aanbieders dienen in dit formaat posities van de voertuigen met de
frequentie van 1 maal per seconde (1 Hz) aan te leveren:

In onderstaande figuur een beschrijving van de op dit moment laatste JSON definitie m.b.t. aanleveren van
voertuiginformatie aan het NIPV Voertuig Positie Server (VPS) systeem. Indien gedurende deze aanbestedingsprocedure
een vernieuwde versie dient te worden gehanteerd, zal deze door de veiligheidsregio's worden aangeleverd.

"$schema™: "https://json-schema.org/draft/2020-12/schema”,

"$id": "https://vps.nipv.nl/binnenkomende-voertuigpositie.schema.json",
"title": “"Binnenkomende Voertuig Positie"”,

"description”: "De positie van een voertuig die wordt aangeboden aan VPS",
"type": "object”,

"properties™: {

VoertuigUid": {

": "Uniek voertuig identificatie nummer, bekend als roepnaam/roepnummer. De eerste 2 posities bevatten het regionummer™,
"type": "string"

s
"Tijdstip”: {
"description”: "Tijdstip van de Voertuig Positie bepaling in ISO 8601 formaat, inclusief fracties van seconden en tijdzone. Voorbeeld: 2012-04-23T18:25:43.511Z",
“type": "string"

5
"Bron":
"description”: "Bronsysteem van de voertuig positie”,
"type": "string"
1
X"
"description”: "Horizontale positie van het voertuig, standaard als Breedtegraad in WGS84, of anders volgens opgegeven CoordinaatStelsel”,
"type": "number™
1
"yt {
"description”: "Verticale positie van het voertuig, standaard als Lengtegraad in WGS84, of anders volgens opgegeven CoordinaatStelsel”,
"type": "number™
3

)
oordinaatStelsel™: {
"description”: "Coordinaat stelsel, standaard in WGS84, anders 4326 of 28992",

"type": "number"

)

"Snelheid": {
“description”: “Snelheid van het voertuig in kilometer per uur”,
"type": "number™

s

"Richting":
"description”: "Richting van het voertuig in graden oost-om",
"type": “number™

s
"VoertuigSoort": {
"description”: "Primaire rol van het voertuig, o.a. bedoeld voor de grafische weergave van het voertuig (als icoon). Voorbeeld: TS (Tankauto Spuit)"”,
"type": "string"

¥

,sDynamischAlarm": {
"description”: "Is geschikt voor dynamisch alarm, true/false”,
"type": "boolean"

p ": "Is het voertuig zichtbaar, true/false. Alleen de Meldkamer toepassingen ontvangen onzichtbare voertuigen.”,
: "boolean™

"TalkingTraffic": {
"description”: "Is de voertuig positie geschikt voor Talking Traffic, true/false",
"type": "boolean"
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equired”: [
"Voertuiguid”,
"Tijdstip"”,
"Bron",
5",
e
"VoertuigSoort"
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