Bijlage 6:  Casussen ten behoeve van demo 
                   360 graden panoramabeelden
                   Kenmerk: EHV-2021-JA-001



Viewer
1) Er wordt bij de gemeente Eindhoven via de 360 graden panoramabeelden een winkelcentrum bekeken. Neem als voorbeeld winkelcentrum Woensel in Stadsdeel Woensel-Noord of een vergelijkbaar gebied. Er hebben zich in de loop der jaren diverse wijzigingen in het winkelcentrum voorgedaan. Via de aangeboden oplossing willen we diverse situaties gaan bekijken, volg hierbij onderstaande opdrachtdemo. 
Opdracht demo:
A. Laat zien hoe er ingelogd kan worden in de viewer. 
B. Laat zien hoe je in zowel de kaart als de panoramabeelden kan navigeren. 
C. Laat zien hoe foto’s uit voorgaande jaren benaderd kunnen worden.
D. Laat zien hoe een huisnummer, ingezoomd op 10 meter vanaf een fotopunt, leesbaar is. 
E. Laat zien hoe dat een straatnaambord, ingezoomd op 10 meter vanaf een fotopunt, leesbaar is.
F. Laat zien hoe de panoramabeelden gedeeld kunnen worden (bijvoorbeeld: download, rapportfunctie, klembord). 
G. Toon de beeldinformatie (metadata) van een geselecteerde foto.
H. Laat zien hoe andere informatielagen kunnen worden toegevoegd aan de panoramabeelden en de kaart (minimaal: BAG, kadastrale kaart, opnamelocaties). 

2) Vervolgens moeten er diverse metingen worden verricht.
A. Welke meetfuncties kent de oplossing? Zie bijvoorbeeld onderstaande functies:
a. Afstand
b. Locatie
c. Oppervlak
d. Hoogte
B. Laat zien hoe je deze metingen kunt bewaren/opslaan en opnieuw kunt gebruiken/opvragen.

3) Daarna moeten de parkeerplaatsen gecontroleerd worden op verkeersborden; zijn ze leesbaar, goed onderhouden en niet beschadigd. 
A. Laat zien hoe je door de viewer navigeert naar de parkeerplaats / verkeersbord(en).
B. Laat zien hoe je helderheid en contrast van een panoramabeeld kunt aanpassen. 

4) Van de ontwikkelingen die u nu al (deels) operationeel heeft wordt u gevraagd deze te tonen: 

1. Visualiseren van data
2. Object detectie	(bijvoorbeeld: precario objecten en verkeersborden) 
3. 3D
4. AI
5. Lidar Point Cloud
6. Aerial Point Cloud
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